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Bezeichnung 01SMHF2-82J0

Oxni Code 3AB Servomotor
Fur Soforthilfe info@oxni.ch Fur Reparaturen Oxni GmbH
+41 52 551 00 40 Klosterstrasse 34
8406 Winterthur

Es missen die Hinweise aus dem mitgelieferten Produktehandbuch beachtet werden!

Stecker 1 yTec Stecker (drehbar, yTec)
Temperatursensor KTY 84-130

Bremse keine

Feedback 2-poliger Resolver

Umgebung -20..+40°C -1000 m.u.M.

Technische Daten
Stillstandsmoment
Stillstandsstrom

Nominal Moment
Nominal Geschindigkeit
Nominal Leistung
Nominal Spannung

Spitzenstrom
Spitzenmoment

Maximale Spannung
Maximale Geschwindigkeit

Spannungskonstante
Wicklungswiderstand
Wicklungsinduktivitat

Rotor Tragheitsmoment
Motorpole

0.2 Nm
0.76 A

0.18 Nm
8000 rpm
150 W
230 VAC

23 A
0.68 Nm
480 VAC

10'000 rpm

27 mVmin
3450
21 mH

0.0294 kgcm?
6 -

1/2

Aluminium 230x130x10mm
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Abbildung 12 Abmessungen Servomotore OxSMHFx-xxoxx

Zulassige Axial- und Radialkrafte
FR in Abhdngigkeit von n
nmax /
Motortyp ., FRmax /N FA/N |[FAmax/N
min-1 20 % * nmax | 40 % * nmax | 60 % * nmax | 80 % * nmax | 100 % * nmax
01SMHF 8000 320 168.7 1339 117 106.3 98.7 0,2 *FR 160
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